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KENNZEICHNUNG
1.2 Typ P013iB P015i PO16i
1.3 Antrieb Batterie Batterie Batterie
1.4 Bedienung Geh Geh Geh
1.5 Tragféahigkeit/Last Q kg 1300 1500 1600
1.6 Lastschwerpunkt @ mm 600 600 600
1.8 Lastabstand (Gabel angehoben/abgesenkt) X mm 884/947 884/947 887/951
1.9 Radstand (Gabel angehoben/abgesenkt) y mm 1138/1187 1138/1187 1140/1189
GEWICHT
2.1 Eigengewicht inkl. Batterie @ xBreite kg ©1290x75 21840x75 21240%75
2.2 Achslast mit Last (Antriebsrad/Stitzrollen/Gabelrollen) @ x Breite kg 650514 B68Ba0017 25 BHHD01120
Achslast ohne Last (Antriebsrad/Stiitzrollen/Gabelrollen) 96/29 88/14/30 94/16/35
Bereifung (Antriebsrad/Stiitzrollen/Gabelrollen) Polyurethan Polyurethan Polyurethan
3.2 Reifengréfle vorn mm
3.3 ReifengréRe hinten mm
3.4 Rader optional @ x Breite mm  — @ 80x30 @ 80x30
3.5 Rader, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 1x/2 1x +2/ 4 1x +2/ 4
3.6 Spurweite vorn b10 mm = — 430 430

Spurweite hinten

Hubhohe -
4.9 Deichselhdhe in Betrieb, min./max. i,
415 Gabelhéhe abgesenkt h,

4.19 Gesamtlange |
4.20 Lange einschl. Gabelriicken |

4.21 Gesamtbreite b,
4.22 Gabelzinkenmale slell
4.25 M B lber Gabel b
4.32  @Bodenfreiheit Mitte Radstand m,
4.34.1 Arbeitsgangbreite bei Palette 1000x1200 quer A,
4.34.2 Arbeitsgangbreite bei Palette 800x1200 langs AS‘

4.35 Wenderadius

LEISTUNGSDATEN

5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last
5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last
53 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last
5.8 M x. Steigfahigkeitmit/ohne Last
510 2Betriebs bremse
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6/16 10/16
Elektromagnetisch  Elektromagnetisch

ELEKTROMOTOR
6.1 Fahrmotor, Leistung S2 60 min
6.2 Hubmot or, Leistungbei S3 10%
6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat K5
6.5 Batteriegewicht
Energieverbrauch gemaR EN16796

SONSTIGES

8.1 Art der Fahrsteuerung
8.4 Schalldruckpegel am Fahrerohr gema EN12053

A: Bremsbereich
B: Fahrbereich
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DC-Drehzahlregelung
<70

kW 0,65
kW 0,5
VIAh 2420
kg 58
kWh/h 0,17

dB (A) <70
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